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Praca echosondy jest bardzo szybka. Fala dzwigkowa moze przemiesci¢ si¢ od
powierzchni na glgbokos$¢ 70 metréw i z powrotem w ciagu ulamka sekundy. Jest
niemozliwe aby Twoja t6dz wyprzedzita sygnat echosondy.

Echosonda z przetwornikiem dwustozkowym
(DualBeamPLUS Sonar)

W modelach Matrix 55 i 65 zastosowano przetwornik
dwustozkowy o katach 20° i 60° oraz o podwojnej
czestotliwosci 200/ 83 kHz. Kat 20° umozliwia pokazanie
najglebszych partii zbiornika, natomiast kat 60°
umozliwia lokalizacj¢ ryb i obiektow podwodnych.
System z przetwornikiem dwustozkowym pracuje
idealnie w roznych warunkach - od plytkich do bardzo gl¢bokich akwenow.
Znakomicie pracuje w wodzie stodkiej i stonej. Zdolnos¢ okreslenia glebokosci
zalezy od takich czynnikéw jak: predkos¢ todzi, wysokos¢ fali, twardo$¢ dna a
takze od warunkow panujacych w wodzie oraz instalacji przetwornika. Wszystkie
echosondy zazwyczaj maja wigkszy zasigg w wodach stodkich niz w stonych.
Echosondy Matrix 55 i 65 posiadaja w komplecie rowniez czujnik temperatury
wody zblokowany z przetwornikiem.

Jak dziala GPS (How GPS Works)

Echosondy Matrix 55 i 65 uzywaja GPS ( z osobnego odbiornika GPS) oraz
mozliwosci sondowania do okre$lania pozycji twojej lodzi (wyswietlaja ja na
mapie) 1 dostarczania ci szczegdlowych informacji o tym co znajduje si¢ pod
woda. System GPS (Global Positioning System - Globalny System Pozycjowania)
jest systemem nawigacji satelitarnej, stworzonym i nadzorowanym przez
Amerykanski Departament Obrony (U.S. Department of Defense). Pierwotna
funkcja GPS bylo wykorzystanie wojskowe, jednak z czasem odbiorniki GPS
zacze¢ly by¢ uzywane powszechnie w réznych sytuacjach. GPS ma zdolno$é
okres$lania twojej pozycji zazwyczaj z dokladnoscia +/- 10 metrow, w zaleznoSci



dostgp do wbudowanego w echosonde systemu wedkarskiego GPS (Fishing GPS
System), wykre$lacza $ladow (trackplotter) oraz wielu mozliwosci nawigacyjnych.
GPS pomoze ci znalez¢ i zaznaczy¢ miejsca, gdzie jest najwigcej ryb jak rowniez
wskaze ci droge do domu.

Echosonda Matrix 55 lub 65 potaczona z odbiornikiem GPS posiada nastgpujace
funkcje:

e Pokazuje aktualna pozycje todzi

Pokazuje aktualny slad (breadcrumb trail)

Odczytuje doktadna predkosé i kierunek przemieszczania si¢ todzi (namiar)
Zapisuje w pamigci §lady (Tracks), punkty trasy (Waypoints) i trasy (Routs)
Tworzy tras¢ (Route) i prowadzi 10dz od jednego punktu trasy do nastgpnego

Kartografia (Cartography)

Echosondy Matrix 55 i 65 maja czytniki kart pamigci dla nowoczesnych map
Navionics (Navionics Gold Chart i Navionics HotMaps 2004 Gold) do wedkarstwa
srodladowego, posiadaja tez wbudowana morska mape §wiata. Zarysy ladu oraz
szczegoly map wyswietlane s w roznych widokach.

Uwaga: Systemy Matrix55 i 65 nie majq dostepu do map Navionics Classic
(Navionics Classic Charts)

Echosonda Matrix65 dodatkowo posiada doktadniejsza mapg Ameryki Poinocne;j
(modele na rynek amerykanski) lub Europy i Azji Potudniowo-wschodniej z
Australia i Nowa Zelandia (modele eksportowe).

Odbiornik GPS z echosonda automatycznie okresla pozycjg todzi, ustawia poziom
powigkszenia obrazu i wyswietla wybrana najlepsza mapg. Patrz Viewing
Cartography.

Karta pamieci formatu MMC (Multi-Media Card)




Panel operacyjny echosondy Matrix 55 i 65 zawiera kilkanascie tatwych do
uruchomienia przyciskow, ktore dziataja z réznymi wyswietlanymi na ekranie
widokami 1 menu, zapewniajac petna kontrolg podczas potowu.

Dostgpne sa nastgpujace przyciski:

Klawisz POWER/LIGHT

Aby wlaczy¢ echosondg przycisnij przez chwilg przycisk POWER. Kiedy system
jest juz wlaczony, ponownie przycisnij przycisk POWER aby dosta¢ si¢ do menu
Light (Os$wietlenie) i Contrast (Kontrast). Aby wylaczy¢ echosondg przycisnij
przycisk POWER 1 przytrzymaj go przez 3 sekundy.

Klawisz VIEW

Nacisnij przycisk VIEW aby zobaczy¢ kolejny widok. Naciskajac

przycisk VIEW kilkakrotnie mozesz przejrze¢ wszystkie widoki. Widoki mogg by¢
schowane (lub widoczne) aby dopasowac system do twoich potrzeb (patrz System
Setup Menu — Advanced User Mode)

Klawisz INFO

Nacis$nij przycisk INFO (dziata z Widokiem Mapy (Chart) lub Combo (Combo
View)) aby wyswietli¢ dane o obiektach, ktére znajduja si¢ najblizej aktywnego
kursora. Jes$li kursor jest nieaktywny wyswietli si¢ menu zawierajace liste
mozliwych do wyboru obiektow.

Klawisz MENU

Nacisnij przycisk MENU raz, aby dosta¢ si¢ do Menu Expresowego (X-Press
Menu). Menu Ekspresowe pozwala dotrze¢ do ustawien, ktore czgsto zmieniasz,
bez koniecznoséci przegladania calego systemu. Zostana wyswietlone tylko te
opcje, ktore sa zwiazane z biezacym widokiem. W zaleznosci od tego, w ktorym
jeste$ widoku, ukaze si¢ Menu Ekspresowe echosondy albo nawigacji.

Wecisnij przycisk MENU dwukrotnie, aby dosta¢ si¢ do Menu Gléwnego (Main
Menu System). Najpierw uzyj strzatek (4-way Menu Control) w prawo i lewo aby



Kiedy jestes w Widoku Map (Chart Views) lub w Widoku Powigksz Sonaru (Sonar
Zoom View), naci$nij klawisz + lub klawisz - , aby zmieni¢ skal¢ widoku.

Klawisz MARK
Nacisnij przycisk MARK aby zaznaczy¢ pozycje¢ punktu trasy, albo w biezacej
lokalizacji todzi, albo jesli kursor jest aktywny, w biezacej lokalizacji kursora.

Klawisz GOTO

Jesli kursor jest aktywny, nacisnigcie przycisku GOTU zaznacza punkt (Waypoint)
i w jego kierunku rozpoczyna si¢ nawigacja. Jesli kursor jest nieaktywny,
nacisnigcie przycisku GOTU wyswietla listg, z ktorej mozesz wybra¢ dowolny
punkt i w jego kierunku rozpoczaé¢ nawigacjg.

Klawisz EXIT
Przycisk EXIT ma kilka réznych funkcji w zaleznos$ci od sytuacji:
o Jezeli wlaczony jest alarm- wylaczysz go przez naci$niecie przycisku
EXIT.
e Jezeli wybrale$ dane menu , porzucisz to menu przez nacisniecie
przycisku EXIT
e Jezeli dane menu jest aktywne, wrocisz do poprzedniego poziomu przez
nacisnigcie przycisku EXIT
e Jezeli na wyswietlaczu jest kursor zlikwidujesz go przez nacisnigcie
przycisku EXIT.

Uruchomienie echosondy - Ekran startowy (Powering Up the
Unit - Start-Up-Screen)

Wilacz swoja echosonde przez chwilowe naci$nigcie przycisku POWER. Po
wlaczeniu wyswietli si¢ ekran startowy. Pozostanie on na ekranie dopoki system
nie rozpocznie pracy.

Podczas wyswietlania ekranu startowego mozesz wcisna¢ przycisk MENU aby
wlaczy¢ wymienione ponizej tryby pracy. Jezeli zaden przycisk nie zostanie



Uwaga: Kiedy dzialasz w programie Symulator (Simulato) z podiqczonym
przetwornikiem Twoje ustawienia Menu zostanq zapisane w pamieci. Jesli
przetwornik nie jest podlqczony zmiany nie zostanq zapisane i ustawienia Menu
bedaq powracaé do ustawien fabrycznych co kilka minut.

e Stan systemu (System Status) - uzywaj aby zobaczy¢ podiaczenia systemu
oraz aby przeprowadzic¢ test urzadzenia (Patrz Installation Confirmation
oraz System Status-Start-Up Menu).

e Podiaczenie do PC (PC Connect) - uzywaj wtedy gdy uaktualniasz
wewngtrzng instalacj¢ systemu Matrix przy pomocy komputera i kabla PC
(Patrz PC Connect — Start-Up Menu).

Kontrola wlasciwej instalacji (Installation Confirmation)

Szczegolowe instrukcje dotyczace instalacji i potaczenia kablami echosondy oraz
przetwornika znajdziesz w Instrukcji Instalacji Sondy (Matrix Installation Guide).
Instalacji i potaczenia kablami odbiornika GPS - w Instrukcji Instalacji GPS (GPS
Installation Guide). Obie instrukcje sg zalaczone do zakupionego systemu Matrix.
Po zainstalowaniu sondy, przetwornika i odbiornika GPS nalezy potwierdzi¢, ze
GPS jest prawidlowo zainstalowany. Naci$nij przycisk POWER aby wilaczy¢
echosondg, po czym zaraz naci$nij przysk MENU aby wyswietli¢ ekran z lista
opcji startowych (Start-Up). Za pomoca klawisza ze strzatkami (4-Way Cursor)
wybierz opcj¢ Stan Systemu (System Status).

Kiedy wyswietli si¢ Stan Systemu/Widok Test Akcesoriow (Accessory Test View),
naci$nij przycisk VIEW aby wyswietli¢ stan potaczenia dla wszystkich
akcesoriow. Jesli odbiornik GPS jest podlaczony prawidlowo i wspotpracuje z
echosonda pojawi si¢ komenda CONNECTED.

Po uzyskaniu stanu CONNECTED, wcisnij ponownie przycisk VIEW, az ukaze si¢
Widok kontroli GPS (GPS Diagnostic View). Wys$wietla si¢ dostepne satelity i ich
stan lacznie z moca sygnatu. Dane te ukaza si¢ dopiero wtedy gdy odbiornik
namierzy przynajmniej 2 satelity. Proces ten moze trwac¢ kilkanascie minut, jesli



GPS bedzie dostgpny jako jedna z opcji na klawiszu VIEW.

Uzywanie menu Stan Systemu — menu startowe ( System Status —
Start-Up Menu)

Kiedy podczas wyswietlania ekranu startowego (Start-Up menu) nacis$niesz
klawisz Stan Systemu (System Status), a nastgpnie klawisz View na ekranie
wyswietla si¢ widoki zawierajace informacje o systemie:

o Autotest - (Self Test)

o Test Urzadzenia - (Accessory Test)

e  Widok Diagnostyczny GPS - (GPS Diagnostic)

e Test Echosondy - (Sonar Test (RTS Sonar Diagnostic))

Autotest wyswietli numer seryjny, wynik wewngtrznej kontroli sprzetu, czas
zuzycia oraz aktualne napigcie zasilania.

Test Urzadzenia wyswietli wszystkie dodatkowe akcesoria podiaczone do
systemu i ich stan. Sprzgt do pomiaru predkosci zostanie wymieniony tylko wtedy,
gdy wirnik predkosciomierza jest w ruchu.

Widok Diagnostyczny GPS pokazuje si¢ jesli podlaczony jest odbiornik GPS i
wyswietla stan odbiornika (patrz Navigation Views — patrz Widoki Nawigacji).

Test Echosondy wyswietli nieprzetworzone obrazy z kazdego stozka aby
potwierdzi¢, ze echosonda dziata.

Aby wyj$¢ ze Stanu Systemu (System Status) wylacz system naciskajac przycisk
OFF.

Polaczenie z komputerem PC — menu startowe (PC Connect -
Start-Up Menu)
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wyboru widokéw. Kazdy z WldOkOW moze by¢ ukryty lub wyswietlony, zaleznie
od pozycji klawisza VIEW. Nalezy wybrac¢ opcjg Wybierz Widok (Select View) z
menu Ustawienia — Tryb Zaawansowany (Advanced Setup Menu) (patrz
Ustawienia — Tryb Zaawansowany ).

Widoki zgrupowane sa w dwoch kategoriach:

Widoki Echosondy (Sonar Views):
e  Widok Sondy (Sonar View)
e Widok Powigkszony Sondy (Zoom View)
e Widok Duzych Cyfr (Big Digit View)

Widoki Nawigacji (Navigation Views):
e  Widok Ztozony (Combo View)
e Widok Mapy (Chart View)
e Widok z Lotu Ptaka (Bird’s Eye View)

Dodatkowo dostgpny jest Widok Diagnostyczny GPS (GPS Diagnostic View) do
ustawienia odbioru satelitarnego GPS. W trybie Normalnym (Normal), Widok
Diagnostyczny GPS jest niewidoczny, mozna go wyswietlic w trybie
Zaawansowanym (Advanced). Aby wyswietli¢ Widok Diagnostyczny GPS nacisnij
klawisz Ustawienia (Setup Tab), nastgpnie Zaawansowany Tryb Uzytkownika
(User Mode to Advanced). Wybierz ramke¢ Wybierz Widoki (Select Views) i
zmien ustawienie Widok Diagnostyczny GPS (GPS Diagnostic View) na
Podswietlone (Visible). Widok Diagnostyczny GPS bedzie wtedy dostgpny na
klawiszu VIEW.

Widoki sondy (Sonar Views)

Wyswietlacz sondy pokazuje histori¢ wykonanych pomiaréw. Wynik najnowszego
sondowania umieszczany jest po prawej stronie ekranu zaraz po otrzymaniu nowej
informacji. Starsza informacja przesuwa si¢ na lewa strong wyswietlacza. Odczyt
glebokosci (Digital Depth Readout) jest wyswietlony w lewym goérnym rogu.



Zapisywanie w pamigciu sondy (Sonar Saver) — Aktywny kursor na ekranie
zaznacza polozenie podwodnego obiektu widocznego w widoku sondy.

Ekran RTS ( Real Time Sonar ) — Najnowsze informacje

podczas pracy echosondy wyswietlaja si¢ po prawej stronie ekranu.

W okienku ekranu RTS najnowsze informacje o glebokosci, strukturze dna i
rybach pojawiaja si¢ najszybciej jak to mozliwe. Pomiary z przetwornika
zobrazowane sg w odcieniach szaroéci. Grubo$¢ linii na ekranie okresla rodzaj
dna.

Twarde dno przedstawione jest jako warstwa (linia) ciensza i gldwnie czarna,
natomiast migkkie dno moze by¢ przedstawione wieloma odcieniami szarosci.

Nad warstwa dna rézne odcienie szaro$ci pokazuja sondowania ryb i struktur
potozonych nad dnem.

Ekran RTS moze by¢ wlaczony lub wylaczony (Patrz Sonar Settings- Main
Menu -ustawienia w menu Sonar — Menu glowne).

Kiedy 16dz jest w ruchu system Matrix zapisuje zmiany w glebokosci na
wyswietlaczu aby stworzy¢ profil dna (Bottom Contour).

Profil ten jest oddzielony od reszty dna i roslinno$ci przy pomocy Identyfikatora
Struktury (Structure ID) oraz kilku odcieni szaro$ci, ktore umozliwiaja okreslenie
rodzaju dna. Twarde dno jak np. zbity material sedymentacyjny lub jednolite
podloze skalne pojawia si¢ jako ciefisza ciemna linia przecinajaca ekran. Migkkie
dno jak np. mut lub piasek pojawia si¢ na ekranie jako grubsza linia zawierajaca
odcienie od ciemnego po jasny szary. Skaliste dno ma, cienkie, czarne nierowne,
przypadkowe linie. W plytkiej wodzie ponowny pomiar moze pokaza¢ na ekranie
kontur dna dwukrotnie ponizej gtéwnego odczytu glebokosci.

Drugie sondowanie moze wystapi¢ kiedy sygnat sondy przeskakuje w ta i z
powrotem migdzy dnem a powierzchnia wody. Wedkarze doswiadczeni w
spinningu uzywaja drugiego sondowania do okreslania twardosci dna. Twarde dno
pokaze si¢ na ekranie jako wyrazny obraz podczas gdy migkkie dno pokazuje sig
bardzo niewyraznie lub nie pokazuje si¢ w ogole.



przetwornik tak, aby skierowany byt prosto ku dotowi.

System Matrix posiada zaawansowana opcje selektywnej identyfikacji ryb (
Selective Fish-ID - funkcja ID ryb +), ktéra analizuje czy wykonany pomiar
wskazuje na obecno$¢ ryb (Patrz Sonar Settings - Main Menu Sonar Tab — patrz
Ustawienia - Menu Glowne). Jezeli tak, na wyswietlaczu pojawia si¢ symbol Fish
ID+ wraz z glgbokoscia, na ktorej ryba si¢ znajduje. Obiekty znajdujace si¢ w
waskim stozku ( 20°) bezposrednio pod todzia pojawiaja si¢ na ekranie jako pelne
symbole ryb, natomiast obiekty znajdujace si¢ w szerokim stozku ( 60°) wokot
odzi, jako niezaciemnione kontury ryb. System Matrix pokaze lawice ryb jako
»chmury” réznych ksztattdéw i rozmiarow, w zaleznosci od ich ilosci oraz
predkosci todzi.

Widok Powi¢kszony Sondy (Sonar Zoom View)

Opcja ta zwigksza rozdzielczos¢ wyswietlonego obrazu pomiaru. W widoku
powigkszonym sonaru wyswietlacz podzielony jest na dwie czgSci. Po prawej
stronie wys$wietlony jest peten obraz, a po lewej powigkszony fragment obrazu.
Zmiany odczytu dna powoduja automatyczne odnowienie obrazu powigkszonego.
Umozliwia to doktadna obserwacj¢ dna w powigkszeniu. Ramka Zoom Preview
pokazuje gdzie znajduje si¢ powigkszony obraz w stosunku do peinego widoku.
Poziom powigkszenia wyswietlony jest w lewym dolnym rogu. Poziom ten moze
by¢ zmieniony aby sprosta¢ wystgpujacym warunkom (patrz Sonar Settings - X-
Press Menu ).

Gorne i dolne liczby na widoku powigkszenia okre$laja gleboko$¢ wody, ktéra jest
pokazana na ekranie.

Widok Duzych Cyfr (Big Digit View)



Widok Mapy (Chart View)

widok ten pokazuje aktualny $lad (znany takze jako historia pozycji toru). Widok
pokazuje histori¢ gdzie znajdowata si¢ t6dz jak réwniez zapisane $lady, punkty
trasy (Waypoints) i obecna tras¢ (Route).

Orientacja Widokéw (View Orientation) — Zaréwno Widok Ztozony, jak i
Widok Mapy umozliwia ci wybor orientacji widoku.

Kiedy wybierzesz Pélnoc w Gére (North-Up Orientation) na gorze wyswietlacza
bedzie zawsze kierunek Pétnoc. Innymi stowami, obiekty zlokalizowane na pdtnoc
od todzi przesunigte sa nad todz.

Kiedy wybierzesz Kurs w Gore (Course-Up Orientation) na gorze wyswietlacza
pokazany zostanie kierunek ruchu todzi. Innymi stowami, obiekty znajdujace sig
przed todzia beda pokazywane nad todzia.

W obu przypadkach widok pojawia si¢ automatycznie tak, ze t0dz zawsze znajduje
si¢ po $rodku ekranu. Kiedy t6dz stoi w miejscu na wyswietlaczu zaznaczona jest
jako koltko. Kiedy znajduje si¢ w ruchu, na ekranie, przybiera ksztalt todki
skierowanej w kierunku ruchu ( w Kurs w Gore zawsze do gory ekranu).

Widok z Lotu Ptaka (Bird’s Eye View) - opcja ta pokazuje trojwymiarowy
widok $ladu oraz kontury ladu (patrzac z nad todki i zza t6dki). Kiedy t6dz si¢
przesuwa punkt widzenia przesuwa sig za nia.

Kiedy uzyjesz klawisza ze strzatkami (4-Way Cursor) w Widoku z Lotu Ptaka,
zmieni si¢ pozycja punktu widzenia. Pozwoli ci to zobaczy¢ to co znajduje si¢ po
obu burtach todzi a nawet za todzia. Naciskaj odpowiednio strzatki w prawo i w
lewo jesli chcesz przesuna¢ punkt widzenia na prawo lub lewo. Naciskaj
odpowiednio strzalki w goére lub w dot jesli checesz przesunaé punkt widzenia do
przodu lub do tytu.



Widok ten przedstawia takze aktualne potozenie, lokalny czas i date oraz inne
liczbowe dane. Aktualny stan namierzonej pozycji GPS (GPS Fix Type) moze by¢
przedstawiony jako stan No, 2D, 3D lub Wzmozony (No Fix, 2D Fix, 3D Fix,
Enhanced). Stan Wzmozony jest zasilany przez informacje z WAAS, EGNOS lub
MSAS. Dla potrzeb nawigacji wymagany jest stan Enhanced Iub 3D. HDOP (
Horizontal Dilution of Precision — Horyzontalne Rozrzedzenie Doktadnosci) jest
parametrem systemu GPS, ktory zalezy od konfiguracji satelit. Jest ono
przetwarzane na Obliczony Btad Pozycji (Estimated Position Error), ktory oblicza
jak daleko od twojego aktualnego potozenia moze znajdowac si¢ przedstawiona w
raporcie pozycja. Zaleznie od warunkdéw, pozycja przedstawiona w raporcie
znajduje si¢ w granicach  Obliczonego Bigdu Pozycji twojego aktualnego
potozenia z 68% prawdopodobiefistwem.

W trybie Normalnym (Normal), Widok Diagnostyczny GPS jest niewidoczny,
mozna go wyswietlic w trybie Zaawansowanym (Advanced). Aby wyswietli¢
Widok Diagnostyczny GPS naci$nij klawisz Ustawienia (Setup Tab), nastgpnie
Zaawansowany Tryb Uzytkownika (User Mode to Advanced). Wybierz ramke
Wybierz Widoki (Select Views) i zmien ustawienie Widok Diagnostyczny GPS
(GPS Diagnostic View) na Pod$wietlone (Visible). Widok Diagnostyczny GPS
bedzie wtedy dostgpny na klawiszu VIEW (patrz Menu Startowe Systemu —
System Start-Up oraz Kontrola Instalacji — Installation Confirmation).

Funkcje Widokow Kartografii (Viewing Cartography)

W Widoku Mapy i Widoku Ztozonym jest kilka funkcji zwiazanych z kartografia,
ktore sa dostgpne przy pomocy réoznych klawiszy.

Odwracanie (Panning) — Uzyj klawisza ze strzatkami (4-Way Cursor) do
odwrocenia mapy na ekranie w kierunku nacisnigtej strzatki. W srodku ekranu
pojawi si¢ wtedy kursor o ksztalcie celownika polaczony z lodzia za pomoca szare;j
linii, nawet jesli 16dz znajduje si¢ poza ekranem. Jednoczes$nie, okna temperatury i



Kontroli Przyptywow (Nearest Tide Station) lub Najblizsza Stacja Kontroli
Pradow (Nearest Current Station), aby uzyska¢ informacje o tych obiektach.

Najblizszy Port (Nearest Port) — wyswietli si¢ polozenie oraz informacja o
serwisie portu potozonego najblizej twojej aktualnej pozycji. Naci$nij klawisz
EXIT aby usuna¢ okno informacyjne, a wtedy nad portem pojawi si¢ kursor w
ksztatcie celownika. Okna informacji kursora na dole ekranu wskazuja odlegtos¢ i
kierunek od twojego potozenia do portu.

Najblizsza Stacja Kontroli Przyplywow (Nearest Tide Station) - wyswietli sig¢
informacja o przyplywach dla stacji potozonej najblizej twojej aktualnej pozycji.
Informacja zawiera potozenie stacji, datg, z ktorej pochodza wiadomosci o
przyplywach, oraz czasy przyptywu i odptywu dla tej daty. Pokaze si¢ rowniez
rysunek przedstawiajacy przyplywy i odptywy pojawiajace si¢ w odstepie 24
godzin od danej daty. Przez naci$nigcie lewego lub prawego kursora, mozesz
zmieni¢ datg¢ i uzyska¢ informacje o wczesniejszych lub pdzniejszych
przyptywach. Nacisnij klawisz EXIT aby usuna¢ okno informacyjne, a wtedy nad
stacja pojawi si¢ kursor w ksztalcie celownika. Okna informacji kursora na dole
ekranu wskazuja odlegtos¢ i kierunek od twojego potozenia do stacji przyptywow.

Najblizsza Stacja Kontroli Pradéw (Nearest Current Station) - wyswietli sig
informacja o potozonej najblizej twojej aktualnej pozycji stacji kontroli pradow.
Informacja zawiera polozenie stacji, datg, z ktérej pochodza informacje o pradach
oraz zmiany pradoéw. Pokaza si¢ rowniez dwa rysunki przedstawiajace czas,
kierunek oraz predko$¢ przeptywu pradéw pojawiajacych sie w odstgpie 24 godzin
od danej daty. Przez nacis$nigcie lewego lub prawego kursora, mozesz zmieni¢ date
i uzyskac¢ informacje o wezesniejszych lub pdzniejszych pradach. Nacisnij klawisz
EXIT aby usuna¢ okno informacyjne, a wtedy nad stacja pojawi si¢ kursor w
ksztatcie celownika. Okna informacji kursora na dole ekranu wskazuja odlegtos¢ i
kierunek od twojego potozenia do stacji pradow.

Aby wyswietli¢ informacj¢ na temat dowolnego obiektu na mapie, uzywaj kursora
ze strzatkami. Kiedy nad ikona danego obiektu pojawi si¢ kursor w ksztalcie



i sg uzywane do planowania wycieczki. Mozesz taczy¢ indywidualne punkty trasy
przez menu lub wybiera¢ je na ekranie aby tworzy¢ trasy. Trasa reprezentuje twoje
zamierzone kierunki nawigacji oraz pokazuje najkrotsza droge z jednego punktu
trasy do kolejnego. Trzymajac si¢ linii trasy wykreslonej na ekranie najszybciej
dotrzesz do celu. Echosondy Matrix 55 i 65 zapamigtuja maksymalnie 20 tras, z
ktérych kazda moze zawiera¢ maksymalnie 20 punktow trasy.

Slady (Tracks) - sktadaja si¢ ze szczegotowej historii pozycji i sa wyswietlane
jako szlak punktow $ladowych. Aktualny Slad (Current Track) pokazuje historig
pozycji od momentu wlaczenia urzadzenia. Aktualny Slad zawsze mozesz usunaé
lub zapisa¢. Twoja echosonda moze zapamigta¢ do 10 $ladow, z ktorych kazdy
moze zawiera¢ maksymalnie 700 punktow §ladowych. Aktualny $lad reprezentuje
twoj aktualny kierunek od momentu startu.

Polecenia Zapisz (Save), Edvtuj (Edit) lub Usun Punkt Trasy
(Delete a Waypoint)

Zapisz swoja aktualng pozycje jako Punkt Trasy: Na dowolnym widoku
nacis$nij klawisz MARK, aby zapisa¢ aktualng pozycj¢ todzi jako punkt trasy.

Zapisz pozycje kursora jako Punkt Trasy: W Widoku Ztozonym (Combo View)
lub Widoku Sladu/Toru (Track View) uzyj klawisz kursora aby ustali¢ pozycje,
ktéra chcesz zapisa¢ jako punkt trasy. Nastgpnie naci$nij klawisz MARK, aby
zapisa¢ zaznaczong pozycje todzi jako punkt trasy.

Zapisz pozycje z historii echosondy: W Widoku Sondy uzyj klawisz kursora aby
wybraé pozycje z historii echosondy (Sonar Saver). Nacis$nij przycisk MARK, aby
stworzy¢ punkt trasy w potozeniu todzi , z ktérego pochodzil pomiar. Nowy punkt
trasy zarejestruje rowniez glgbokos¢ w tym polozeniu.

Uwaga: Kiedy zapisujesz punkt trasy, ktorqkolwiek z wyzej wymienionych metod,
zostanie on automatycznie oznaczony numerem. Mozesz edytowac tq informacje tj.



trasy. Nastgpnie naci$nij prawy klawisz kursora. Uzyj klawiszy kursora do
zaprogramowania nazwy, szeroko$ci i dlugos$ci geograficznej oraz ikony punktu
trasy. Na koniec wybierz opcje Zapisz (Save).

Edytuj Punkt Trasy: Wybierz opcje Edytuj (Edit) z Podmenu Punktéw Trasy.
Nastepnie nacisnij prawy klawisz kursora aby wyswietli¢ liste zapisanych punktow
trasy. Wybierz punkt trasy, ktory chcesz edytowac przez naci$nigcie prawego
klawisza kursora. Uzywaj prawego i lewego klawisza kursora do przemieszczania
si¢ z pola do pola. Uzywaj dolnego i gornego klawisza kursora aby zmieniac
wartosci kiedy juz jeste$ w odpowiednim polu. W polach: Nazwa (Name),
Szerokos¢ Geograficzna (Latitude) i Diugo$¢ Geograficzna (Longitude) gorny i
dolny klawisz kursora zmienia litery i cyfry. Mozna uzywa¢ wszystkich matych i
duzych liter jak rowniez cyfr od 0 do 9 i niektorych znakow interpunkcji. W polu
Ikona goérny i dolny klawisz kursora zmienia ikong uzyta do reprezentowania
punktu drogi w Widoku Zlozonym i Widoku Mapy. Aby opusci¢ te pola uzyj
prawego lub lewego klawisza kursora albo wcisnij klawisz EXIT. Wybierz opcje
Zapisz (Save) i naci$nij prawy klawisz kursora aby zapisa¢ zmiany.

Aby utatwi¢ sobie wybieranie punktu trasy wybierz opcj¢ Sortuj Wg (Sort By) i
nacisnij prawy lub lewy klawisz kursora aby wybra¢ polecenie wedtug:

e Nazwy - pokazuje punkty trasy alfabetycznie

e Czasu - pokazuje najpierw ostatnio utworzone punkty trasy

e Odlegtosci - pokazuje najpierw najblizsze punkty trasy

Usun punkt trasy: Wybierz opcj¢ Usun (Delete) z Podmenu punktéow trasy.
Wecisnij prawy klawisz kursora aby wyswietli¢ liste punktéw trasy. Wybierz punkt
trasy, ktory chcesz usunaé i naci$nij prawy klawisz kursora. Musisz potwierdzi¢
decyzj¢ zanim punkt trasy zostanie usunigty.

Nawigacja do punktu trasy lub pozycji.




Uwaga: Mozesz powtdorzy¢ wyzej wymienione kroki aby dodac wiecej punktow
trasy i tym samym stworzy¢ diuzszq trase.

Pomijanie punktu trasy: Z Ekspresowego Menu Nawigacji wybierz opcj¢ Pomin
Nastgpny Punkt Trasy (Skip Next Waypoint). Naci$nij prawy klawisz kursora.
Jezeli nie ma kolejnego punktu trasy do pominigcia, nawigacja zostaje zatrzymana.

Zatrzymanie nawigacji: Z Ekspresowego Menu Nawigacji wybierz opcje
Zatrzymaj Nawigacje (Cancel Navigation). Nacisnij prawy klawisz kursora.
Zatrzymanie nawigacji usuwa tras¢ i wszystkie punkty trasy powstale w wyniku
korzystania z polecenia ,,Jdz Do”, ale nie usuwa z pamigci wczesniej zapisanych
tras. Zapisz biezaca tras¢ zanim zatrzymasz nawigacje.

Dodaj Cel Punktu Trasy lub Siatke do Trollingu

Dodaj lub usun cel punktu trasy: Z podmenu punktéow trasy wybierz opcj¢ Cel
(Target) i nacis$nij prawy klawisz kursora. Na wszystkich widokach nawigacji
pojawi si¢ cel zaznaczony skoncentrowanymi okregami skupiajacymi si¢ na
wybranym punkcie trasy. Cel pokaze rézne zakresy odleglosci od wycelowanego
punktu trasy. Aby usuna¢ cel wybierz z Ekspresowego Menu Nawigacji polecenie
Usun Cel (Remove Target).

Dodaj lub usun siatke do trollingu: Z podmenu punktow drogi wybierz opcje
Siatka (Grid) i naci$nij prawy klawisz kursora aby dodac siatk¢ do wybranego
punktu trasy. Siatka do trollingu pojawi si¢ we wszystkich widokach nawigacji.
Siatka ta moze by¢ uzywana kiedy trolingujesz (lowisz na ,,dorozke” ciagnac
przyngte za poruszajaca si¢ todzia) wokol punktu trasy. Siatka moze zostaé
odwrocona w kazdym kierunku przy uzyciu opcji Obro¢ Siatke (Grid Rotation) z
Menu Glownego Nawigacji. Aby usuna¢ siatk¢ do trollingu, wybierz z
Ekspresowego Menu Nawigacji opcj¢ Usun Siatkg (Remove Grid).



Nastepnie uzyj préwégo klawisza kursora aby— wybraé ustawienie Na\;vigacja
(Navigation). Wybierz opcj¢ Trasy i wcisnij prawy klawisz kursora aby wyswietli¢
pod-menu tras.

Utworz trase: Bedac w submenu tras, wybierz opcj¢ Create i wcisnij prawy
klawisz kursora. Na ekranie wys$wietli si¢ pusta trasa. Mozesz nada¢ jej nazwe i
dodaé do niej punkty trasy wybrane z listy lub wprowadzi¢ punkty trasy uzywajac
klawiszy kursora.

Edytuj zapisang trase: Bedac w Podmenu tras wybierz opcje Edytuj i nacisnij
prawy klawisz kursora aby wys$wietli¢ ekran ukazujacy trasy. Wybierz trasg, ktora
chcesz edytowaé i nacisnij ponownie prawy klawisz kursora. Zmien lub usun
punkty trasy.

Usun zapisang trase: Wybierz opcje Usun z podmenu tras i. wcisnij prawy
klawisz kursora. Wyswietli si¢ ekran ukazujacy trasy. Wybierz trasg, ktdra chcesz
usuna¢ i naci$nij prawy klawisz kursora. Musisz potwierdzi¢ decyzj¢ zanim trasa
zostanie usunigta.

Podroézuj zgodnie z zapisang trasa: Wybierz opcj¢ Podroézuj z podmenu tras i.
wecisnij prawy klawisz kursora. Wyswietli si¢ lista zapisanych tras. Wybierz traseg,
ktéra checesz podrézowaé i naci$nij prawy klawisz kursora. Wybrana trasa stanie
si¢ trasa aktualna, co rozpocznie nawigacje. Mozesz poruszaé si¢ wzdhuz tej trasy
w obu kierunkach (do przodu i do tylu).

Informacja o trasie: Wybierz opcj¢ Informacja z podmenu tras i. wcisnij prawy
klawisz kursora. Wyswietli si¢ lista zapisanych tras. Wybierz trasg, o ktorej
informacje potrzebujesz i naci$nij prawy klawisz kursora. Ukaze sig lista punktow
wybranej trasy, odlegtosci i kierunki migdzy poszczegdlnymi punktami trasy oraz
odleglos¢ i kierunek aktualnej pozycji todzi od pierwszego punktu trasy.



usimiéty z ekranu.

]:Zdvtui (Edit), Usun (Delete) lub Ukryj (Hide) Zapisane
Slady/Tory

Wyswietl Podmenu $ladow/toréw: Bedac w jakimkolwiek widoku wcisnij
dwukrotnie klawisz MENU aby wyswietli¢ System Glownego Menu (Main Menu
System). Nastepnie uzyj prawego klawisza kursora aby wybra¢ ustawienie
Nawigacja (Navigation). Wybierz opcje Tory/Slady i wecisnij prawy klawisz
kursora aby wyswietli¢ pod-menu $ladow.

Edytuj zapisany $lad/tor: Bedac w Podmenu §ladéw/toréw wybierz opcje Edytuj
i naci$nij prawy klawisz kursora aby wyswietli¢ listg zapisanych $ladow. Wybierz
slad, ktory chcesz edytowaé i nacisnij ponownie prawy klawisz kursora. Kiedy
ramka Edytuj Slad/Tor pojawi si¢ na ekranie uzyj klawiszy kursora aby przesuwaé
si¢ migdzy polami. W polu Nazwa Sladu gérny i dolny klawisz kursora zmienia
litery i cyfry. Mozna uzywac¢ wszystkich matych i duzych liter jak rowniez cyfr od
0 do 9 i niektérych znakow interpunkcji. Mozesz opusci¢ pole Nazwa Sladu
przez nacis$nigcie klawisza EXIT lub uzycie prawego i lewego klawisza kursora.
Wybierz opcje Zapisz i naci$nij prawy klawisz kursora aby zapisa¢ wprowadzone
zmiany.

Usun zapisany $lad/tor: Wybierz opcj¢ Usun z podmenu sladow. Wcisnij prawy
klawisz kursora aby wyswietli¢ liste¢ zapisanych §ladow. Wybierz §lad, ktory
chcesz usunaé i nacis$nij prawy klawisz kursora. Musisz potwierdzi¢ decyzj¢ zanim
slad zostanie usunigty.

Ukryj lub Wyswietl zapisany §lad/tor: Wybierz opcjg Widocznos¢ (Visibility) z
podmenu s$ladéw i weisnij prawy klawisz kursora aby wyswietli¢ listg zapisanych
sladow. Wybierz $lad, ktory checesz ukry¢ lub wyswietli¢ a nastepnie uzyj klawiszy
kursora aby wybra¢ opcje: Ukryty (Hidden) lub Widoczny (Visible). Aby powrdci¢
do pod-menu $ladow wcisnij klawisz EXIT.



poszukiwanie Menu Gloéwne jest podzielone na nastepujace grupy funcji:
Alarmy, Sonda, Nawigacja (jesli podiaczony jest odbiornik GPS),
Ustawienie 1 Akcesoria. Nacisnij przycisk MENU dwukrotnie aby mie¢
dostgp do Gtéwnego Menu, nastgpnie za pomoca strzatek (4-Way Cursor)
w prawo 1 w lewo wybierz zaktadke¢ (okreslone podmenu). Uzyj strzatek
w gore 1 w dot aby wybraé opcje danego menu. Naci$ni przycisk EXIT
aby powrdci¢ do poczatku menu. Jesli na dole menu pojawi si¢ strzatka,
oznacza to, ze mozesz wybra¢ dodatkowe opcje menu.

e Tryb Uzytkownika (Normalny lub Zaawansowany) — User Mode
(Normal or Advanced) — system menu Matrix jest fabrycznie ustawiony
na Normalny Tryb Uzytkownika. Mozesz zmieni¢ ryb uzytkownika na
Zaawansowany, aby wybra¢ dodatkowe opcje menu (patrz
Zaawansowany Tryb Uzytkownika — Advanced User Mode).

e Rozszerzalno$¢ - (Expandability) - System menu mozna rozszerzac.
Jesli podiaczysz do systemu dodatkowe akcesoria, ktérych uzycie
wymaga wejsScia przez menu, na wyswietlaczu pojawia si¢ nowe opcje.
Opcje te sa opisane w oddzielnych Instrukcjach dla Akcesoriow —
Accessory manuals.

Trvb Uzytkownika - Zaawansowany (Advanced User Mode)

System Matrix posiada tryby menu zgodne z twoimi potrzebami bez wzglgdu na to
czy jeste§ normalnym uzytkownikiem (Normal User) czy zaawansowanym
wedkarzem (Advanced User). Tryb zaawansowany (Advanced Mode) stworzono
specjalnie dla tych uzytkownikow, ktérzy potrzebuja mie¢ jak najwigksza kontrole
nad urzadzeniem. Tryb normalny (Normal Mode) natomiast jest idealny dla tych,
ktérzy cenia sobie fatwos¢ obstugi i maty wybor.



précy nacisnij przycisk MENU aby mie¢ dostep do nastqpﬁjqcych ustawien:

Czulo$¢ (Sensitivity) zapewnia calkowita kontrolg nad przetwornikiem
echosondy. System Matrix ustawia czuto$¢ automatycznie w oparciu o gltebokos¢ i
warunki panujace w wodzie. Mozesz takze zmieni¢ czulo$¢ recznie aby
dostosowac ja do swoich osobistych potrzeb i warunkow akwenu. Zwigkszenie
czutosci powoduje pokazanie wigkszej ilo§ci obrazéw malych ryb i resztek
zawieszonych w wodzie. Takie ustawienie moze jednak okaza¢ si¢ malo
przejrzyste w niektérych zbiornikach wodnych dlatego zaleca si¢ zwigkszanie
czutosci tylko w zbiornikach czystych i glebokich. Zmniejszenie czutosci moze
by¢ natomiast pomocne w zbiornikach o matej przejrzystosci np. przy duzym
zakwicie. Jesli jednak czuto$¢ jest zbyt niska echosonda moze nie wys$wietla¢
obrazow, ktore moglyby wskazywac obecnosé ryby.

Beam Select (Wybor Stozka) - opcja wybiera stozek uzywany w Widokach
Sonaru (Sonar Views). Jezeli wybierzesz stozek o czgstotliwosci 200 kHz,
informacje o dnie zostana przedstawione bardziej szczegdtowo (zazwyczaj od
0,6m do 240m) bez wzgledu na predkosc¢ todzi. Szerszy stozek o czestotliwosei 83
kHz umozliwi obserwacje wigkszej ilosci ryb na wigkszej glgbokosci. Nie poleca
si¢ stosowania tego rodzaju stozka przy predkosciach todzi wigkszych niz
trolingowe. Jezeli wybierzesz oba stozki (o czgstotliwosci 200/ 83 kHz) echosonda
zsumuje otrzymane z nich informacje i udost¢pni najlepszy obraz dna i
Identyfikator Ryb (Fish ID+) .

Dolny zakres glebokosci (Lower Range) - ta opcja ustawia dolny zakres w
Widoku Sonaru Duzych Cyfr na okreslona glebokos¢. Fabryczne ustawienie
pojawia si¢ automatycznie. Jezeli wybierzesz okreSlone ustawienie (inne niz
automatyczne) zakres glgbokosci przechodzi w rgeczny system ustawien.
Doswiadczeni uzytkownicy moga ustawia¢ r¢eznie jednocze$nie Gorny i Dolny
Zakres Glgbokosci. Opcja Gorny Zakres Glgbokosci (Upper Range) jest dostgpna
tylko w zaawansowanym trybie pracy (patrz Zaawansowany Tryb Pracy —
Advanced User Mode). Kiedy rozpoczniesz ustawianie rgczne w prawym dolnym
rogu ekranu wy$wietli si¢ M informujace, Ze jeste$ w trybie recznym.



(Chart Speed )biorac pod uwage swoje wlasne potrzeby.

Poziom powig¢kszenia (Zoom Level) ustawia stopien powigkszenia na Widoku
Powigkszonym Echosondy.

Menu Ekspresowe Echosondy — Zaawansowany Tryb
Uzyvtkownika (Sonar X-Press Menu - Advanced)

Bedac w dowolnym widoku sondy w zaawansowanym trybie pracy nacisnij
przycisk MENU aby mie¢ dostep do nastgpujacych ustawien:

Gorny zakres glebokosci (Upper Range) — opcja ustawia Gorny Zasigg
Glebokosci dla Widoku Sonaru (Sonar View) i Widoku Duzych Cyfr (Big Digit
View) do okreslonej glebokosci. (0 dla 1190 stdp; ustawienie fabryczne= 0).

Czulo$¢ 83 kHz (83 kHz Sensitivity) — opcja przystosowuje czulos¢ stozka o
czgstotliwosci 83 kHz tak, aby byta mniejsza lub wigksza niz ogoélne ustawienia
czutosci dla echosondy (od -10 do +10, ustawienie fabryczne = 0).

Ustawienia w Menu Glownyvm Sonaru ( Sonar Menu Tab)

Nacisnij przycisk MENU dwukrotnie aby mie¢ dostgp do Systemu Glownego
Menu, nastgpnie za pomocg prawego klawisza kursora wybierz opcjg Ustawienia
Sonaru (Sonar tab), ktéra w Normalnym Trybie Uzytkownika zawiera nastgpujace
ustawienia:

Identyfikator ryb ID+ (Fish ID+)

Funkcja ta oparta jest na zaawansowanym przetwarzaniu sygnalu. Ma to na celu
identyfikacjg i wyswietlenie symbolu ryby, jesli zostanie ona znaleziona. Liczba
nad symbolem ryby mowi o glebokosci, na ktorej si¢ ona znajduje. Trzy rézne
wielkosci symboli pokazuja orientacyjne wielkosci wyszukanych ryb. Gdy
Identyfikator ryb ID+ (Fish ID+) jest wylaczony, system Matrix pokazuje na



Funkcja ta wybiera metodg przedstawienia dna 1 jego struktury na wyswietlaczu.
Identyfikacja struktury (ID strukture) prezentuje graficznie struktur¢ dna przy
wykorzystaniu jedynie skali szaro$ci, odpowiednio do sity odbicia. Biala linia dna
(WhiteLine) wyrdznia najsilniejsze odbicia z dna tworzac obraz jego konturu,
struktury oraz ryb. Czarne dno (Bottom Black) wyswietla wszystkie piksele
ponizej konturu dna jako czarne, bez wzgledu na site sygnatu odbitego .

Ekran RTS (RTS Window)
Wiacza i wylacza ekran (okienko) RTS w Widoku Sonaru (Sonar View).

Ustawienia w Menu Glownym Sonaru - Zaawansowany Trvb
Uzytkownika (Sonar Menu Tab - Advanced)

Nacisnij przycisk MENU dwukrotnie aby mie¢ dostgp do Systemu Glownego
Menu, nastgpnie za pomoca prawego klawisza kursora wybierz opcje Ustawienia
Sonaru (Sonar tab), ktéra w Zaawansowanym Trybie Uzytkownika zawiera
nastgpujace ustawienia:

Zaklocenia Powierzchniowe (Surface Clutter) - funkcja przystosowuje filtr,
ktéry usuwa zaburzenia odczytu wywotane przez algi i wystgpowanie babelkow
tlenu w wodzie. Im nizsze ustawienie, tym mniej zaklocen powierzchniowych
pokaze sig na ekranie. (Niski=1, Wysoki=10, Ustawienie fabryczne=Niski )

Filtr Halasu (Noise Filter) — ogranicza wplyw naktadania si¢ fal dzwigkowych z
innych urzadzen np. silnika todzi, turbulencji.
(OFF-wylaczony, Niski, Sredni, Wysoki; Ustawienie fabryczne=5)

UWAGA! Ustawienie Off zatrzymuje catkowicie filtrowanie. Ustawienia: Niski,
Sredni, Wysoki stopniowo zwiekszajq filtrowanie odbieranych informacji
echosondy. Ustawienie wysoki moze nawet przeszkodzi¢ w znalezieniu dna.



dziatania echosondy.
(Automatyczna, 3-360m; Ustawienie fabryczne= Automatyczna)

UWAGA! Drzialanie twojej echosondy moze by¢ ustawione na wybrang
maksymalng glebokos¢. Przy takim ustawieniu echosonda nie bedzie zbieraé
danych ponizej ustawionej glebokosci maksymalnej. Kiedy Maksymalna Glebokosé
(Maximum Depth) ustawiona jest automatycznie, echosonda odczytuje dno wg.
swoich mozliwosci ( Matrix 55 i 65 glebokos¢ do 360 metrow).

Funkcje w Menu Ekspresowym Nawigacji (Navigation X-Press

Menu)

Menu Ekspresowe Nawigacji zawiera najczg$ciej uzywane ustawienia,
zapewniajace optymalny namiar kursu za pomoca echosondy Matrix 55 lub 65.
Kiedy nacis$niesz klawisz MENU bedac w ktorymkolwiek widoku nawigacji w
Normalnym Trybie Uzytkownika, na ekranie pojawia si¢ nastepujace opcje menu:

Wyczy§é Aktualny Tor/Slad (Clear Current Track) - opcja ta pozwala ci
wyczysci¢ aktualny wyswietlony $lad i rozpoczaé nowy slad w obecnej pozycji.

Zapisz Aktualny Tor/Slad (Save Current Track) - opcja ta umozliwia ci
zapisanie aktualnego wyswietlonego §ladu.

Zapisz Aktualng Trase (Save Current Route) - opcja ta umozliwia ci zapisanie
aktualnego wyswietlonej trasy. Ta opcja pojawi si¢ na ekranie tylko wtedy, gdy
jeste$ w trakcie nawigacji trasy.

Pomin Nastepny Punkt Trasy (Skip Next Waypoint)- opcja ta usuwa kolejny
punkt trasy z aktualnej trasy. Ta opcja pojawi si¢ na ekranie tylko wtedy, gdy jeste$
w trakcie nawigacji trasy.



Funkcje w Menu Glownym Nawigacji (Navigation Menu Tab)

Nacis$nij przycisk MENU dwukrotnie aby mie¢ dostgp do Systemu Glownego
Menu. Nastgpnie nacis$nij dwukrotnie prawy klawisz kursora aby wybra¢ opcje
Menu Nawigacji (Navigation tab), ktora w Normalnym Trybie Uzytkownika
zawiera nast¢pujace ustawienia:

Tory/Slady (Tracks) - opcja pozwala ci na wyswietlenie podmenu toréw/$ladow.
Zobacz Menu Gtowne Nawigacj - Podmenu Sladéw (Tracks Submenu).

Punkty Trasy (Waypoints) - opcja pozwala ci na wy$wietlenie podmenu punktow
trasy. Zobacz Menu Gloéwne Nawigacji - Podmenu Punktow Trasy (Waypoints
Submenu).

Trasy (Routes) - opcja pozwala ci na wyswietlenie podmenu tras. Zobacz Menu
Gltowne Nawigacji - Podmenu Tras (Routes Submenu).

Orientacja Widoku (View Orientation) - opcja ta pozwala ci na wybranie
orientacji Polnoc w Gorg lub orientacji Kurs w Goérg w widokach ztozonym i
$ladu/toru (Pétnoc w Gore, Kurs w Gore, Ustawienie fabryczne=orientacja Poétnoc
w Gore).

Uwaga: Ustawienie orientacji nie dotyczy Widoku z Lotu Ptaka (Bird’s Eye View)

Poziom Dokladnosci Mapy (Chart Detail Level) — opcja ta pozwala ci wybrac
ilo$¢ szczegdtdow na mapie, jakie maja by¢é wyswietlone w Widoku Nawigacji.
Funkcja Podstawowa (Basic) pokazuje obszary ladu, porty, zawady oraz obszary
zamknig¢te. Funkcja Nawigacja (Navigation) pokazuje morskie pomoce
nawigacyjne (navaids), punkty orientacyjne, trasy promow oraz trasy nawigacyjne.
Funkcja Pod Woda (Underwater) pokazuje kontury dna, obszary polowu ryb,
podwodne wraki, przyptywy i prady. Funkcja Wszystkie (All) pokazuje drogi,
budynki, tory kolejowe i inne oznaczenia. (Ustawienie fabryczne=Navigacja).



Odniesienie Pélnocy (North Reference) - ta opcja pozwala ci na ustawienie
jednej z dwoch orientacji: Péinoc Rzeczywista (True North) i Poinoc Magnetyczna
(Magnetic North). Ustawienie fabryczne= Poinoc: Rzeczywista.

Obrot Siatki (Grid Rotation) - pozwala ustawi¢ orientacje siatki do trolingu w
stopniach, gdzie ustawienie 0° wskazuje standardowe ustawienie poéinoc-potudnie-
wschod-zachod. Opcja Obrét Siatki zostanie uruchomiona we wszystkich
widokach nawigacji wtedy, gdy siatka jest dodana do punktu trasy. ( od 0° do 89°
w odstepach co 1° ; ustawienie fabryczne: 0° )

Czas pomiedzy punktami §ladu/Interwal Punktéw Toru (Trackpoint Interval)
- ta opcja umozliwia ci wybranie czasu miedzy punktami $ladu. Aktualny $lad
zawiera 700 punktéw $ladu. Im dluzszy czas tym $lad wyswietla si¢ dtuzej przy
czym jest mniej szczegdtowy. ( 1, 5, 10, 15 sekund; ustawienie fabryczne= 10
sekund).

Podmenu Toréw/Sladéw (Tracks Submenu)

Wybierz opcje Wybierz Tory (Select Tracks) z Menu Nawigacji, aby wyswietli¢
Podmenu Toréw, ktore zawiera nastgpujace opcje:

Edytuj (Edit) - ta opcja pozwoli ci wybra¢ wczesniej zapisany §lad i zmienié jego
nazwe.

Usun (Delete) - ta opcja pozwoli ci usunaé¢ dowolny §lad z wczesniej zapisanej
listy.

Widocznos¢ (Visibility) - ta opcja pozwoli ci wyswietli¢ lub ukry¢ kazdy zapisany
$lad.

Podmenu Punktéw Trasy (Waypoints Submenu)




Usun (Delete ) - mozesz usuna¢ punkt trasy z listy wezesniej zapisanych.

Idz Do (Go To) - opcja ta pozwala wybra¢ punkt trasy i rozpocza¢ nawigacj¢ w
jego kierunku. Mozesz rdwniez dodac ten punkt trasy na koniec aktualnej trasy.

Cel (Target) - opcja ta pozwala dodac cel do punktu trasy wybranego z listy.

Siatka (Grid) - funkcja pozwala dodaé siatk¢ do trollingu do punktu trasy
wybranego z listy.

Podmenu Tras (Routes Submenu)

Wybierz opcje¢ Wybierz Trasy (Select Routes) z Menu Nawigacji, aby wyswietli¢
Podmenu Tras, ktore zawiera nastgpujace opcje:

Utworz (Create) - opcja pozwoli ci stworzy¢ nowe puste trasy i doda¢ do nich
punkty trasy.

Edytuj (Edit) - dzigki tej opcji mozesz wybraé z listy wezesniej zapisane trasy a
nastgpnie edytowac ich nazwe oraz punkty trasy.

Usun (Delete ) - mozesz usunac¢ trasg z listy wezesniej zapisanych.

Podroézuj (Travel) — pozwala ci wybra¢ poprzednio zapisana w pamigci tras¢ i
wykorzysta¢ ja jako aktualng tras¢; opcja ta rozpocznie nawigacje ta tej trasie.

Informacja (Info) — wyswietla informacj¢ o danej trasie, tacznie z odlegloscia 1
kierunkiem od jednego punktu do nastgpnego.



Kiedy twoja 16d? plynie powoli ustawienie zaréwno Czasu Miedzy Punktami Sladu
jak i Minimalnej Odleglosci od Sladu na mate wartosci pozwoli ci zwigkszyc¢
dokiadnosc¢ sladow.

Rzedna Mapy (Map Datum)- pozwala ci zmieni¢ uzywany system map
(Ustawienie fabryczne=WGS 84).

Funkcje w Menu Gléwnym - Alarmy (Alarms Menu Tab)

Wiele réznych alarméw dzwigkowych moze by¢ uzytych w systemie Matrix w
oparciu o te ustawienia. Kiedy alarm jest wlaczony moze by¢ wyciszony przez
nacisnigcie przycisku EXIT.

Kiedy echosonda jest podtaczona do odbiornika GPS w menu Alarmy pojawia si¢
dodatkowe specyficzne dla nawigacji opcje.

Uwaga: Wlqczony alarm mozna wyciszy¢ przez nacisniecie dowolnego przycisku.
Kiedy wyciszysz Alarm Zejscia z Kursu lub Alarm Dryfu wiqczy sie on ponownie.
Alarmy te wylqczq sie automatycznie kiedy {odz powroci do polozenia
znajdujqcego sie w limicie alarmu.

Nacis$nij przycisk MENU dwukrotnie aby mie¢ dostgp do Systemu Gloéwnego
Menu oraz wyswietli¢ Menu Alarmow, ktére w Normalnym Trybie Uzytkownika
zawiera nast¢pujace ustawienia:

Uwaga: W menu Alarmow nie ma dodatkowych ustawien dla Zaawansowanego
Trybu Uzytkownika.

Alarm Glebokosci (Depth Alarm) wiacza si¢ kiedy glgebokos¢ jest rowna badz
mniejsza niz ustawiona w menu.

Alarm Identyfikatora Ryb (Fish Alarm) wlacza si¢ kiedy opcja ID+ Ryb (Fish
ID+ ) wys$wietla symbole ryb, ktére odpowiadaja ustawieniom menu.



Alarm Dryfu (Drift Alarm) - pozwala ci na ustalenie wielko$ci okregu wokot
zakotwiczonej todzi. Jezeli 16dz zostanie zniesiona poza wyznaczony promien
okregu wlaczy si¢ alarm. (Wylaczony, 10-1000m w odstepach co 10m, ustawienie
fabryczne=Wylaczony).

Ton Alarmu (Alarm Tone) wybiera dzwigk alarmu aby polepszy¢ jego
styszalnos¢. Kiedy menu jest ustawione pojawi si¢ krotki dzwigk utatwiajacy ci

wybrac alarm, ktory styszysz najlepie;j.

Funkcje w Menu Glownym - Ustawienia (Setup Menu Tab )

Nacis$nij przycisk MENU dwukrotnie aby mie¢ dostgp do Systemu Glownego
Menu. Nastepnie naci$nij dwukrotnie Iub trzykrotnie prawy klawisz kursora aby
wybra¢ opcje Menu Ustawienie (Setup tab), ktéra w Normalnym Trybie
Uzytkownika zawiera nastgpujace ustawienia:

Jedn. glebokosci-(Units-Depth) funkcja wybiera jednostki miary dla wszystkich
odczytow zwiazanych z glebokoscia (Metry — tylko w modelach
migdzynarodowych).

Jedn. Temperatury (Units-Temperature) - funkcja wybiera jednostke miary dla
wszystkich odczytéw zwiazanych z temperatura. Funkcja widoczna jest tylko
wtedy, gdy dane o temperaturze sa dostgpne. (Celsjusz, Farenheit, ustawienie
fabryczne= Farenheit).

Jedn. Odleglosci (Units-Distance) - funkcja wybiera jednostki miary dla
wszystkich odczytow zwiazanych z odlegloscia. Modele migdzynarodowe:
Metry/Kilometry; Metry/Mile morskie; Stopy/Mile; Stopy/Mile morskie;
Ustawienie fabryczne= Metry/Kilometry.



Language (Jezyk) - funkcja wybiera jezyk, w ktorym wysSwietlane sg wszystkie
komunikaty i menu.

Restore Defaults (Przywro¢ ustawienia fabryczne) - funkcja zmienia warto$ci
we wszystkich menu do ich ustawien fabrycznych. Uwazaj kiedy korzystasz z tej
funkcji!

Funcje w Menu Glownym - Ustawienia - Tryb Zaawansowanego
Uzytkownika (Setup Menu Tab — Advanced)

Menu Ustawienia zawiera nastgpujace dodatkowe funkcje kiedy jestes w
Zaawansowanym Trybie Uzytkownika:

Wybierz Widoki (Select Views) - umozliwia wyswietlenie Iub nie
poszczegolnych widokéw dostgpnych w systemie Matrix. Funkcja ta obejmuje
réwniez nowe widoki dodane w wyniku podtaczenia dodatkowych akcesoriow do
systemu.

Uwaga: Jesli wyswietlisz dany widok, bedzie on dostepny na klawiszu View nawet
po powrocie do Normalnego Trybu Uzytkownika

Wybierz Odczyty (Select Readouts) - umozliwia wyswietlenie wybranych
indywidualnie danych liczbowych w okreslonym miejscu widoku. Funkcja
obejmuje rowniez odczyty z dodatkowych akcesoriow podlaczonych do systemu.

Poprawka glebokosci (Depth Offset) - funkcja poprawia cyfrowy odczyt
glebokosci o zanurzenie przetwornika od linii wody / lub od kila todzi. Wpisz
liczbe dodatnia  okreslajaca odleglto$§¢ od przetwornika do linii wody aby
glebokos¢ odnies¢ doktadnie do linii wody. Wpisz liczbe ujemna réwna odleglosci
od przetwornika do kila aby odczyt glebokosci odbywat si¢ doktadnie do kila
jachtu . (-3,0 do +3,0 metra, ustawienie fabryczne=0).



fabryczne=EST- Eastern Standard Time).

Czas Letni (Daylight Savings Time) - ta opcja pozwala ci dopasowaé czas na
wyswietlaczu do lokalnych ustawien czasu letniego. Jesli wybierzesz ustawienie
Wiaczony (ON) dodasz 1 godzing do wyswietlanego na ekranie czasu lokalnego.
Jesli  wybierzesz ustawienie Wylaczony (OFF) czas na ekranie pozostanie
niezmieniony, zgodny z  twoim  czasem  lokalnym  (Ustawienie
fabryczne=Wylaczony).

Format Pozycji (Position Format) - opcja ta umozliwia ci wybor formatu zapisu
dlugosci i szerokosci geograficznej. (dd.ddddd® ,dd°mm.mmm’, dd°mm’ss’’
Ustawienie fabryczne= dd°mm.mmm’).

Wyijscie NMEA (NMEA Output) - wlacza ( On) badz wylacza (Off) wyjscie do
odbiornika GPS NMEA 0183. (Ustawienie fabryczne=Wylaczone).

Funcje w Menu Gléwnym - Ustawienia - Tryb Zaawansowanego
Uzyvtkownika - Tylko Modele Miedzyvnarodowe (Setup Menu
Tab — Advanced — International Units Only )

Kiedy tryb uzytkownika ustawiony jest na Zaawansowany w Menu Ustawien w
Systemie Gtownego Menu modeli migdzynarodowych znajdziesz nastgpujace
opcje:

Format Czasu (Time Format) - opcja pozwala ci wybra¢ format wys$wietlania
godziny: 12-0 lub 24-o0 godzinny. Ustawienie fabryczne= 12 godzin.

Format Daty (Date Format) - opcja pozwala ci wybra¢ format wy$wietlania daty.
(mm/dd/yy, dd.mm.yy lub yy.mm.dd; Ustawienie fabryczne: mm/dd/yy).



czujnika w przetworniku.

e  Czujnik Cisnienia Atmosferycznego WeatherSense - zapewnia informacje
dotyczace ci$nienia atmosferycznego. Doswiadczeni wedkarze wiedza, ze
cisSnienie wplywa na zachowanie ryb i w zalezno$ci od ci$nienia
modyfikuja taktyke potowu. Posiadajac ten czujnik mozesz mierzy¢
ci$nienie atmosferyczne o kazdej porze, bezposrednio na todzi.

e Kabel do polaczenia z PC - aby nawiaza¢ komunikacj¢ migdzy echosonda
Matrix a komputerem PC konieczny jest specjalny program
komputerowy. Znajdziesz go na naszej stronie internetowej:
www.humminbird.com lub www.humminbird.pl Dzigki potaczeniu z
komputerem PC mozesz wymienia¢ informacje o tawicach ryb z
przyjaciotmi.



http://www.humminbird.com/
http://www.humminbird.pl/
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(Srednia)......c..coooeeieiiniinceeene 500W (RMS)
(W SZCZYCIR)....c..eoueeiiiiniiiecieeicieenc et 4000W (PTP)
Czestotliwos€ pracy.........cocceeeeeevencncncnnen. 200 kHz i 83 kHz
Czestotliwos$¢ pracy i kat pokrycia wiazki (stozka) sygnatu:
B3 KHZ: .o 60° przy -10 dB
200 KHZ: oo 20° przy -10 dB
Gesto$¢ rozmieszezenia ikon..............occooeeveencnnene, 63,5mm
Wymagana mMoC............cceccveeriveenveenieenieenreenveenenes 10-20 VDC
Rozdzielczo$¢ eKkranu..............cooccoviiiiniinennen, 240 Vx 240 H

Przetwornik ... XHS-9-20-T
Dlugos¢ kabla przetwornika.................cc.c.cee. 6 m (20 stop)
Pamigé.......ccooonininiiiiiiiee, 750 punktow trasy

20 tras

10 $sladow

Whbudowane mapy................. M55 - 32 nm Mapa Podstawowa

M65 — 4 nm Mapa Szczegdlowa

Odbiornik GPS.....12-kanatowy z odbiorem WAAS, EGNOS i

MSAS




